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前言
研究動機與目的
研究動機
將泡泡布不緊貼皮膚，容易通風透氣之特性，加入吸濕排汗纖維，使其有吸濕快乾性，應用在運動休閒服方面，應有很大的助益。
所以欲知泡泡布對於使用在運動服飾之優缺點或與哪些材質纖維之搭配，有感性面之稍微膨鬆性、砂礫感、乾爽觸感、手感與光澤感；與機能面之輕量性、吸溼性、排汗性與撥水性等特性，可創造出不同於以往的感覺。
研究目的
本文研究織物中單位面積泡泡大小與密度和皮膚之關係，密度較大較涼爽或是密度較小較涼爽，並搭配使用特殊材質，如吸溼排汗纖維等。穿起來較乾爽的搭配，也可以和PP搭配，由於PP含水率為零，故其強伸度在乾燥與溼潤時並無變化，有其使用上之特有優勢，且有遷移水分往外排除之效能。高強力PP之強度達7.5~9.0 g/d，伸度為15~25％，物性佳，亦可設計在特有用途上。
文獻回顧
凹凸織物應用兩種經線及一種至三種之緯線製織而成，經線分表經線及縫經線(Quilt Warp)兩種，縫經線相當於雙層組織之裏經線，唯裏經線之目的，在於加重保溫，而縫經線的性質，則在使織物表面之橫方向，生成直線形成凹凸現象，故又名蓆法布。製織此種織物時，表經線與縫經線分別於兩個經軸之上，往昔縫經線的經軸，加以較大的重錘，使其張力強大，超越表經線的張力，此縫經線交互浮沉於組織之上下，凡縫經線浮於表組織上方之處，布面生凹，縫經線沉於表組織下方之處，則布面凸起，此乃凹凸織物的主要構成方法。
凹凸織物或僅用一種緯線，或兼用裏緯線，唯此種裏緯線乃專在表組織之裏面與縫經線相交織，並不呈現於表組織的上方，因使用裏緯線的目的，僅在使縫經線不致在背面浮出太長，致阻礙織物之堅牢。為便於區別有無使用裏緯線起見，凡使用表裏緯線之凹凸織物，名稱為緊背凹凸織物(Pique)，倘縫經線於表組織的裡面沉下甚短的，則裏緯線即可不用，而此種不用裏緯線的凹凸織物，名稱為鬆背凹凸織物(Welt)。
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問卷設計架構圖
織造方法
在整個面料中分成縱向數條，起泡與不起泡相間，不起泡的經絲整經時在同一個經軸上，與緯絲交織形成織物的平面底版；起泡的經軸放在上面織造，調節兩經軸的送經比例，比如按1：1.8的比例送經，即上經軸送1.8 cm經絲，下經軸送1.0 cm，卷取機構還是照常運行，這樣多的0.8 cm就會凸起來形成泡縐，這樣的起泡效果很明顯，如果緯向再加以不同原料的配合，比如一半用桑蠶絲，一半用亞麻，再鑲嵌幾條金銀絲，使得整個面料很富動感，顯得很活潑。
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構築織物底版
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折疊組織結構圖
問卷個組別統計量

	
	性別
	個數
	平均數
	標準差
	平均數的標準誤

	構面1
	男性
	168
	3.6440
	.50645
	.03907

	
	女性
	222
	3.6351
	.58118
	.03901

	構面2
	男性
	168
	3.8595
	.77585
	.05986

	
	女性
	222
	3.9063
	.71408
	.04793

	構面3
	男性
	168
	3.8583
	.68599
	.05293

	
	女性
	222
	3.9072
	.72614
	.04874

	構面4
	男性
	168
	3.6171
	.67326
	.05194

	
	女性
	222
	3.6772
	.71358
	.04789
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